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En México muchos de los tuneles de los
sistemas de agua potable, drenagje vy
saneamiento del pais, construidos en los
anos 80 y 90, corren el riesgo de presentar
desbordes o colapsos, debido al tiempo de
operacion ininterrumpida, asicomo al uso de
concreto no reforzado en su construccion y
a la dificultad para darles mantenimiento.

Oftras causas a estos problemas son:

. Desalineamiento de la seccidn
transversal de escurrimiento y
variaciones de pendiente.

Fisuras y grietas.

Infiliraciones y descargas ilegales.
Concentracion de sedimentos.
Erosion y desprendimientos de muros
y calzadas.

Fallas en el proceso constructivo.
Baja calidad en los materiales.
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Debido a lo anterior, es recomendable realizar inspecciones que permitan determinar las
condiciones estructurales actuales de los tuneles, para poder realizar los mantenimientos
preventivos y correctivos necesarios. Estas inspecciones pueden presentar dificultades para
sU ejecucion, ya que en la mayoria de los tUneles de conduccion existen accesos limitados
y/o inhabilitados; el detener la operaciéon del tunel no es una posibilidad y en caso de ingreso
de personal, el grado de riesgo dentro de un tUnel es alto.

Con el fin de conocer el estado interno de los tUneles de conduccidén de agua de manera
rapida y segura, existen equipos robdticos para inspeccion de tUneles hechos a la medida
de cada proyecto, estosrobots pueden contar con cualquiera de los siguientes dispositivos:

I Cdmaras de alta resolucion:

Arreglo circular que toma imdgenes a alta
velocidad, permitiendo tener vistas de toda
la parte no inundada al interior del tUnel.

I Sonar:

Permite localizar y crear un perfil de
sedimentos de la zona inundada del tunel.

ISisiemqs de Geo-localizacion:

Correlaciona la posicidon del robot y la
posicion real con una alta precision, lo que
permite generar una representacion en 3D
del tUnel en tiempo real.
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l Laser de Alta velocidad/multi-haz: / il

Permite localizar fisuras, grietas de hasta
1/16 " y obtener perfiles detallados de cada
seccion.

Losrobots parainspeccion de tUneles permiten
la toma de datos y/o imdgenes en tiempo real
tanto bajo como sobre el agua, permitiendo
analizary diagnosticar problemas estructurales,
asi como conocer las condiciones de flujo, su
posicionamiento preciso y la cuantificacién
de sedimentos. La informacién recopilada
por el robot es una pieza fundamental para la
planeacion del mantenimiento preventivo y/o
correctivo.

CISI es representante de estos tipos de sistemas de inspeccién, que ha sido

probado en mds de 450 tUneles y grandes tuberias en México y el resto del mundo,
sumando en conjunto mds de 600 millas inspeccionadas.

Para recibir asesoria especializada en ésta y mds de
nuestras tecnologias y soluciones, comunicarse a:
+52 (55) 5536-8018 Ext. 807 / 826
soluciones@cisinet.com




